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1. DEFINITIONS

2 Le GRAFCET (GRAphe Fonctionnel de Commande par Etapes et Transitions) est
I'outil de description des comportements attendus des systémes automatisés.

4 ............ :> StrUCture:
0
y Le GRAFCET se compose:
—— Plateau en bas et marche
=>» d’étapes auxquelles sont
~~~~~~ A > 1 Monter le plateau associées ou non des actions
...................... p —— Plateau en haut et Retour =>» de transitions auxqguelles sont
associées des conditions de
2 Descendre le plateau transition ou réceptivités
—— Plateau en bas A ............... => de liaisons orientées
4 ............

2 Les étapes: Une étape caractérise le comportement du systéme.

2 Les actions: Une ou plusieurs actions peuvent étre associées a une étape. Elles
traduisent ce qui doit étre fait chaque fois que I'étape a laquelle elles sont associées est
active.

On dit qu’une étape est .............. (o1 [ (Son action est alors effective ou non).

Les étapes initiales se représentent par un double carré. Ce sont les étapes actives au début
du fonctionnement.

< Les transitions: Une transition indique la possibilité d’évolution entre deux étapes.

2 Les conditions de transition ou réceptivités: A chaque transition est associée une
condition logique appelée condition de transition.

Une condition de transitionest ................... (010 I

< Les liaisons orientées: Elles relient les étapes aux transitions et les transitions aux
étapes. Elles indiquent les voies d’évolution.
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2. REGLES D’ECRITURE

2 L’alternance étape - transition et transition - étape doit toujours étre respectée quelle que
Soit la séquence parcourue.

< Le franchissement d’une transition se produit:
=>» lorsque I'étape précédente est active
=>» et lorsque la condition de transition est vraie

3. LES DIFFERENTS POINTS DE VUE DE GRAFCET

Schéma du systéme GRAFCET GRAFCET
point de vue partie opérative point de vue partie commande
capteur haut h Q poulie
0] o]
\,.. — plateau en bas et marche - b.m
A 1 monter le plateau A 1 KM1
capteur bas b —— plateau en haut et retour — h.r
2 descendre le plateau 2 Km2
plateau
- plateau en bas —+b

D L GRAFF CET ..ttt e et e
est un GRAFCET établi a partir d'une connaissance des constituants de la partie opérative
(actionneurs, effecteurs). C'est le point de vue du concepteur du procédé.

Il décrit les actions effectuées par les constituants de la partie opérative (=physiquement
observables), sans présumer de leur choix technologique.

B I ] o 5 N
est un GRAFCET établi a partir de la connaissance de la partie commande, des
préactionneurs et des capteurs. C'est le point de vue de l'automaticien.
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4. ETUDE D’UN SYSTEME PNEUMATIQUE : ENSEMBLE DE POINCONNAGE

2S1 2S0
[]
DCY 2C
PP
—O| piece

1C [ ]

1S0

181

[]

poste en

GRAFCET point de vue
Partie Opérative

position initiale et

T présence piéce et départ cycle

A 1

reculer poingon

— poingon

reculé

2 descendre poingon

— poingon

en bas

monter poingon

- poincon

en haut

4

avancer poingon

- poingon

avancé

Ordres possibles envoyés par I'automate :

Boutons et capteu

rs du systeme :

Action partie opérative

Ordre envoyé par

Information

Bouton ou capteur

la partie
commande
Descendre poingon 1C+
Monter poingon 1C-
Avancer poingon 2C+
Reculer poingon 2C-

Départ cycle
Présence piéce
Poincon monté

Poincon descendu
Poincon reculé
Poincon avancé

DCY
PP
1S0
151
251
250

Etablir le Grafcet du point de vue
partie commande de ce systéme : GRAFCET point de vue
||—F_|| Partie Commande
A 1
2
3
4
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